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Possibilities to operate: S —= =
1. VBG valve box I
2. C- connector ; @ [R”N@ C
3. Palm- cqnnector - Sel g0 Kupplung Typ 5050 AM
4. Duomatic-connector % Zur Verbindung mit Zugdsen 50 DIN 74053 oder ISO 1102
Betatigungsmaoglichkeiten: & ©5©=X FabI’.=-NI’. Bﬂ..
1. VBG Ventilkasten Q D 200 kN
2. C- Verbinder 11 -
3. Palm-Verbinder (Kupplungskopf standard rot) @55R 01' 6289 DC 135 kN
4. Duomatik verbindung S 10@@ k S 2@0@ S 250@
V 7T5kNV G63kNV 50
VBG GROUP AB, Sweden
Winkelausschlage der Zugése D50 / angles of drawbar eye D50:
Horizontal :  +110°
Vertikal : +20°
Axial : 360° bei einem Mindest-Drehmoment von 100Nm /
360° if using minimum tightening torque of 100Nm
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